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1. 



La prfisente invention concerne un dispositif 
rSpartiteur. Ce type de rfipartiteur peut Stre utilise pour 
alinenter un support de reception de manifere rggulifere, en 
particulier dans I'ind^trie de la boulangerie pour trans- 
ferer des pfites. 

Le transf ert et le stockage des pfites posent 
un certain nombre de probUmes, les collages des pfitons 
aux supports de ,transfert et de reception perturbant les 

cadences de fa^ricati^. 

Dif f 6rent^ appareils existent coone : 

- des chalnes sans fin 6quip6es de palettes 
basculantes dSversant d'un seul coup les pfi- 
tons, ce systSiae est bruyant et peu fiable en 
raison du collage de la pfite sur le support; 

- des tapis animSs de nouvement discontinu 
assurent le stockage des pfitons, en fin de 
parcours un roul au longitudinal pousse 

les pfitons dans uh diversoir, le systeme est 
Bilencieux mais les collages sont figalement 
frSquents ce qui entralne des nettoyages 
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2. 

et des mlses hors service des apparells; 
- deux tapis tournants Inclines en V font avan- 
cer les pStons, en fin de parcours 1 • ficartement 
des tapis laisse tomber les pfttons. Ce syst^me 
ne prSsente pas les inconvSnients de collage 
rencontres sur les syst^mes precedents mais 
1 ' gcartement des pStons est alSatoire et les 
cycles de fabrication perturbfis par suite de 
1 • irr SgularitS des cadences. 
L'objet de la prfisente invention est de rfisoudre 
les probl§iaes exposfis ci-dessus relatifs au transfert et au 
stockage des pStes. 

Pour cela, il est prSvu selon 1' invention d^assu* 
rer le transfert et la dSpose d'objets d61ivr6s par une ma- 
chine ou un tapis animg d'un nouvement continu sur un sup- 
port de rfiception ou un tapis animS d'un mouveneit discon- 
tinu tout en respectant 1 • espacement rSgulier initial; cet 
gcartement des objets gtant impfiratif dans le domaine de la 
boulangerie pour des.raisons de fa^oiinage ultSrieur des pa- 
tes. 

Ce dispositif rfipartiteur dficrit plus loin et m t- 
tant en oeuvre le procSdS, permet ainsi la depose vertica- 
le instantanSe et rfiguliSre d' objets en particulier des 
pates utilisfies dans la boulangerie en fivitant les problfe- 
mes de collage ou d 'adherence sur le support, 

Les caracteristiques et avantages apparaltront 
au cours de la description faite en relation avec les 
dessins annexes. 

La planche 1 pr6sente le proc6d6 de repartition 

la figure 1 correspond i I'Etape d'avancement I 
la figure 2 correspond i I'Etape de d6pose II 
la figxire 3 correspond I I'Etape de retour n 
position initial III 
La planche 2 dgcrit le dispositif r6partiteur 

la figure 4 repr6sente une coupe longitudinale 
du r6partiteur 
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la figure 5 repr§8ente une coupe transversale 
du r$partiteur vu de I'aVant 

la figure 6 reprgsente ; une vue de dessus du 
rfipartiteur. 

5 En se reportant S la planche 1, le proc6d§ de 

repartition comprend une §tape d'avancement I d'un tapis 
tournant (6) lequel est aliroentfi rfiguliferement par' une machi- 
ne A animfie d ' un nouvenent contlnu, une 6tape de dCpose II des 
Ob jets transfer 6s par le tapie tournant (6) par retraction 

10 du tapis roulant commandg par un dfitecteur (15), (16) sur un 
support de rfiception B anlmS d'un mouvement discontinu, une 
etape de retour en position initiale III coranandee par une fin 
de course (18). Ce procgd§ pemet ainsi de conserver I'gcar- 
teraent initial donn6 par la machine A, cette caract&risti- 

15 que etant imperative pour respecter les cadences d* opera- 
tions ulterieures de fabrication en particulier pour des 
raisons de fagonnage des pttes dans I'industrie de la boulan- 
gerie. 

En se reportant a la planche 2, figures 1, 2 et 3, 
20 le dispositif repartiteur est constituS par un appareil qui 
se compose d'un bSti superieur (1) par exemple en tSle inox 
pour resister a la corrosion et presenter toutes les garan- 
ties au niveau hygiSne et d'un bfiti inf6rieur (2). 

Dans le bSti (1) , un chariot mobile (3) coulisse 
25 guide sur deux rails (4) a I'aide de roulettes (5). Sur cet 
ensemble se deplace un tapis tournant (6) entralne par le 
cylindre (7), guide sur deux cylindres (8). Le tapis (6) 
est tendu et r6gl6 par le cylindre (9), la tension du tapis 
est ainsi assur6e en permanence. 
30 Le deroulement du tapis (6) est effectue par un 

notoreducteur a vitesse variable (10) a I'aide d'une chaine 

et de deux pignons (11). 

Le mouvaaent avance-recul du chariot mobile (3) 
est donne par un ensemble pignon cr6maill&re (12) actionne 
35 par un autre motoreducteur (13) . Les motorgducteurs (10) 
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d'entralnement du tapis et (13) d'avance-recul du chari t 
sont fix6s sur un support (14). 

Le depart du recul du chariot mobile (3) se 
fait lorsque le dfitecteur par exemple una cellule photo- 
Clectrique (15) avec son rSflecteur (16) signale I'arrivSe 
d'objets convoySs par le tapis (6). 

Le mouveiaent de recul est stoppG lorsque la came 
(17) fix6e au chariot fait basculer le contact de fin de 
course arridre (18) qui provoque la narche en avant du 
chariot (3) par la permutation du sens de rotation du mo- 
tor €ducteur avance-reciil " U3 ) . 

L'avancement du chariot (3) se poursuit jusqu'S 
ce que la came (17) fasse basculer le contact de fin de 
course avant (19) ce qui provoque l^arrSt du chariot (3). 

Le recul du chariot n'intervient que lorsque la 
cellule photoSlectrique (15) (16) fix6e sur son support 
(20) dgtecte des cbjets sur le tapis (6) si c'est le cas le 
recul du chariot provoque la dgpose verticale et immedia- 
te des pStonSfla chute de ceux-ci sous I'effet de leur 
poids Svite les ph6nom6nes de collage ou adherence au tapis 
et permet de respecter l*6cartement initial entre les pS- 
tons« 

Afin de pouvolr deplacer le dispositif rgpartiteur 
sur diff6rents postes de travail, il est pr6vu des roule- 
ments (21). 

Le fonctionnenent du dispositif rfipartiteur peut 
etre coraplStement autonatise Sl I'aide d'un coffret eiectri- 
que (22) regroupant les diff6rents asservissements : fin d 
course arriSre (18), fin de course avant (19), cellule 
photoClectrique (15), (16). Dans ces conditions si le dispo- 
sitif repartiteur n» est plus alimente en objets par la ma- 
chine A il s'arrSte automatiquement. 

Si I'on prevoit d'associer 3 la cellule ph to- 
Slectrique, un compteur a impulsions, on enregistre alors 
le n mbr d 'operations de r cul done de depose d'obj ts,l 
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dispositif peut ainsi comptabiliser lesdits objets. 

La prgsente invention n'est pas llmitSe aux 
examples de rgalisation qui viennent d'etre dficritB, elle 
est susceptible de modifications et variantes qui appa- 
raltront a I'homme de I'art. 
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REVENDICATIONS 

1 - Proc6d6 de repartition rSguliSre d'objets 
caractSrisS en ce qu'il comprend une 6tape d'avancem^nt 
(I) d'un tapis tournant (6) lequel est aliment^ par une ma- 

5 chine (A) animS d'un mouvement continu, une Stape de d6po- 
se II des objets,par rStraction du tapis tournant (6) com- 
rnandSe par un dfitecteur (15), (16) , sur un support de r6c p- 
tion (B) animfi d'un mouvement discontinu, une §tape de 
retour en position initiale III coranandfie par une fin de 

10 course arrifere (18), 1* ensemble de ces Stapes pemettant 
de conserver I'Scartement initial donng par la machine (A). 

2 - Dispositif r6p£u:titeur, caractgrisS en ce 
qu'il comprend un tapis tournant (6) entrainfi par un moto- 
r§ducteur (10) , un chariot mobile (3) entralnS par un moto- 

15 rfiducteur avance-recul (13) actionnS par une came (17) ins- 
tall6e sur le chariot (3) et des contacts fins ;de course (18) 
et (19) fixes. 

3 - Dispositif rfipartiteur selon la revendication 
2, caract6ris§ en ce que I'Stape de depose des objets est 

20 rSalisfie lors du recul du chariot mobile (3) commandg par 
un dStecteur (15) et (16). 

4 - Dispositif rfipartitetir selon les revendica- 
tions 2 et 3, caract6ris§ en ce que le tapis tournant (6) 
est entrains par un cylindre (7) , guidfi sur deux cylindres 

25 {8),tendu et r§gl6 par le cylindre (9). 

5 - Dispositif rSpartiteur selon les revendica- 
tions 2,3 et 4 , caractSrisG en ce que le motorSducteur 
(10) d'entraSnement du tapis tournant (6) est du type 

d Vitesse variable. 

30 6 - Dispositif rSpartiteur selon les revendica- 

tions 2, 3 et 4 ,caract6risS en ce que le mouvement avan- 
ce-recul du chariot mobile (3) est rSalisS par un ensem- 
ble pignon-cr6maill&re (12) . 

7 - Dispositif rSpartiteur sel n lea revendi- 

35 cations prScSdentes, caractSrisS en ce qu'il fonctionne de 
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fafon automatlgue k l*aide des aBservissements de fins de 
course arrl&re (18) et avant (19), de dfitecteur (15), (16) 
et d'un coffret §lectrlgue (22). 

8 " ProcSdS de comptage d'objets rSalisfi i 
l*alde du procSdS de repartition ou du disposltif selon les 
revendications pr§c€dentes. 
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